ROBOT PARALLELE A CABLES 50 M?

Agir en 6D sur des grands espaces
|
|

CARACTERISTIQUES

Actionnement Robot reconfigurable
Jusqu'a 8 actionneurs. Poulies déplacables pour faire évaluer l'espace de travail et

l'encombrement des cables.
Mode de travail

Suspendu : les cables portent l'effecteur uniquement depuis le haut.
Pleinement contraint : les cables maintiennent Ueffecteur depuis le
haut et le bas.

Dimensions : 7 x 3 x 4 metres
Espace de travail : 50 m?
Vitesse de l'effecteur: I'mls
Masse embarquée : | tonne

OFFRES NOS TRAVAUX DE R&D
«Inspection de piéces de grandes dimensions. - Stabilisation et précision de leffecteur.
«» Manipulation de charges lourdes. « Asservissement visuel.

- Opérations complexes grandes dimensions : par exemple lemport « Contréle en couple/effort.

de cobot sur effecteur RPC.
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